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PROVA DI CLASSE del 7 dicembre 2006

CLASSE 29/S: INGEGNERIA MECCATRONICA

1. Descrivere il concetto di “embedded control” e fare alcuni esempi di tale concetto

applicato alllambito meccatronico.

2. Descrivere le caratteristiche dell’approccio meccatronico alla progettazione di

sensori e attuatori innovativi, i cosiddetti “smart sensors” e “smart actuators”.



