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1. Descrivere le fasi principali di progetto e prototipazione rapida di un sistema di 

controllo per un sistema fisico (modellazione, taratura/identificazione del modello, 

progetto del controllore, implementazione del controllore). Indicare gli strumenti 

software e hardware utilizzabili nelle varie fasi. Se possibile, fare riferimento ad un 

esempio applicativo. 

 

2. Discutere la possibilità di impiego di sensori “virtuali” (ad esempio filtro di Kalman) 

in sostituzione dei sensori “reali’’. Indicare possibili vantaggi e svantaggi dei sensori 

“virtuali” rispetto a quelli “reali’’. 


